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ORiN接続オプション

• ORiNSim for Vmech

• ORiNのCAOエンジンを介してデンソーウェーブ社のロボットコント
ローラ（実機）／VRCと接続するインタフェース

• 接続可能機器：デンソーウェーブ社 RC7、RC8、VRC
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ORiNによるVRCとの接続例

ORiN (Open Resource interface for the Network)
を活用して、VRCとVmechを接続
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ロボットを含む設備・装置の実機レス検証が可能
PLC制御機器とロボット動作のインタフェースを事前検証
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ORiN接続（ロボットコントローラ直結）
• ORiN接続オプションで接続可能なロボットコントローラは下記になる。

1. デンソーウェーブ：RC7（ロボットコントローラ）

• その他、下記ソフトウェアが必要となる。
• ORiN2SDK（Ver.2.1.34）
• WINCAPSⅢ（Ver.3.56.4）
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ORiN接続（ロボットコントローラ直結）
• ORiN接続オプションで接続可能なロボットコントローラは下記になる。

1. デンソーウェーブ：RC8（ロボットコントローラ）

• その他、下記ソフトウェアが必要となる。
• ORiN2SDK（Ver.2.1.34）
• WINCAPSⅢ（Ver.3.56.4）
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ORiN接続（VRC）
• ORiN接続オプションで接続可能なVRCは下記になる。

1. デンソーウェーブ：VRC Professional （WINCAPSⅢ Ver.3.56.4 と同梱）

• その他、下記ソフトウェアが必要となる。
• ORiN2SDK（Ver.2.1.34）
• WINCAPSⅢ（Ver.3.56.4）

Vmech
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